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图1  ####################(小五，宋体)
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图2  #########################(图中数值带数据清晰，数值带上方要有量名称及单位)
表1  ########(小五，黑体)
	参数名
	水平

	
	1
	2
	3
	4

	#####/V
	1 050
	1 000
	950
	900

	#####/V
	275
	250
	350
	300

	####/Pa
	35
	30
	45
	40

	####/mm
	15
	20
	25
	22.5


(表中字体小五，中文宋体，西文Times New Roman)
1.2  试验方案
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公式均用公式编辑器处理，公式居中，序号右齐

变量可用单个字母或单个字母带上下标表示，其中，上下标表示变量时用斜体，其他情况用正体。例如：
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的下标i表示变量用斜体，min表示最小值的简称，用正体。

不可用多个字母表示一个变量，例如：不可用
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表示高度，而应用
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表示。
式（1）####### #### ##### ###### #### ###### ## ##### ## ###

从上述分析可以看出####### #### ##### 

2  ##########
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图2  #################(比例尺清晰，图中标注中文)
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